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PREPARACAO DO MOTOR

ADAPTADOR BRACADEIRA

POLIA MOTRIZ

1. Inserir o adaptador na bracadeira
fazendo coincidir a estria com a ranhura de
deferéncia e pressionar até encaixar bem.

2. Montar a polia matriz na cavilha do
motor até o clic da mola de bloqueio.

’N

3. Inserir completamente o motor no tubo
de enrolamento.

seja facultativo, € muito recomendavel.

PORTUGUES

NB: no caso de tubos com perfil redondo a polia matriz deve ser fixada ao tubo, esta
operacdo é responsabilidade do instalador. Para outros perfis de tubo, embora o ajuste



LIGACOES ELETRICAS

- Para evitar situagdes de perigo ou um mau funcionamento, os elementos elétricos
de comando ligados ao motor devem ser dimensionados conforme as caracteristicas
elétricas do proprio.

- A ligagdo de dispositivos devem ser previstas na rede elétrica conforme as regras de
instalacao nacionais.

- No caso de utilizacdo no exterior, utilizar um cabo de alimentagdo com designacao
HO5RN-F com um contetido minimo de carvao de 2%.

- Se o cabo vermelho nao é utilizado deve ser isolado sempre. E perigoso tocar no cabo
vermelho quando o motor esta ligado a corrente.

120V 60 Hz

[ branco

botdo de pressdo ¢

opcional* |
1
@ vermelho
|
\
~

preto

—m -
amarelo - verde ~

* A instalagdo do botdo de pressao é opcional, sendo ligado a Fase (cabo preto) ou ao
Neutro (cabo branco) indistintamente. Com o botéo de pressao o motor funcionara na
modalidade passo a passo (subida, stop, descida, stop,...).

MUITO IMPORTANTE !!!
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EMISSORES COMPATIVEIS

Funcdo luz/vento (POP P-Lux)

(POP Lux)

GIRO Lux GIRO P-Lux
GIRO Plus LED DISPLAY DISPLAY
Cambiar DISPLAY Habilitar Cambiar canal
canal + fungao Lux
Fungdo Fungo vento
vento ativa ativa
Funcio | . Funcdo luz ativa
Cambiar ungdo luz ativa Habilitar/Desabilitar
_ canal - Desabilitar fungdo Lux funcao Lux
(PopP
POP Lux '

POP Plus )
POP P-Lux "4 /
Funcdo luz/vento ~ ’

SKIPPER PLUS
SKIPPER PLUX

Display -
SKIPPER LUX
SKIPPER PLUS
SKIPPER P-Lux

Selecdo do canal
Habilitar/Desabilitar

funcdo Lux - SKIPPER LUX ver o livro de instrugdes do
g SKIPPER P-LUX emissor

(POP Lux) 4
Habilitar/Desabilitar Habilitar/Desabilitar
g fungao Lux fungao Lux
(" skipPER LED - SKIPPER SKIPPER LCD Transmissor de 4 N
SKIPPER LUX SKIPPER SENSO

canais independen-
tes A530058

LEGENDA DOS SIMBOLOS




LEGENDA DOS e
simBoLOS

( 5‘/‘\‘,‘ Nos dois primeiros passos o mot;
’ realiza uma breve rotacao num
SN

fi’ sentido.

No terceiro passo o motor realiza

\ - £y, uma rotagdo longa no sentido
< Premir a tecla A oposto as duas anteriores.

i A
subida ™ ) B O [ | S Se no terceiro passo o motor
descida . E 0 & realiza uma gupla rotggéo no
®| |= _‘ mesmo sentido, a codificagao nao
O SJ 5 foi realizada corretamente. Sera

’\ @ necessario voltar a codificar a
funcdo que estava a ser realizada)

Premir as teclas A e B N4
\___simultaneamente. /) \_

EXPLICACAO DAS SEQUENCIAS DE COMANDO

A maior parte das sequéncias de comando estdo compostas por trés passos bem diferenciados,
no termo dos quais, o motor realiza um sinal, com diversos tipos de rotacao, conforme o
passo tenha concluido no modo positivo ou negativo. O objetivo desta seccéo é reconhecer
as indicagbes do motor. As teclas devem ser premidas tal como nos é indicado pela sequéncia,
sem terem transcorrido mais de 4 segundos entre um passo e o seguinte. Se transcorrem mais
de 4 segundos, a ordem n&o sera aceite, e sera necessario repetir a sequéncia.

Exemplo de sequéncia de codificacao:

passo 1 passo 2 passo 3

Como se pode observar no exemplo, quando a sequéncia acaba de forma positiva o motor volta
para a posicdo inicial mediante uma rotacdo longa no sentido oposto as anteriores. De facto,
duas rotages breves no mesmo sentido correspondem a uma rotacao longa no sentido oposto.
O motor também volta para a posicdo inicial apesar da sequéncia nao ter sido completada
corretamente, neste caso realizando uma ou duas breves rotagdes no sentido oposto.
Exemplos de sequéncias incompletas:
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+[B] B ’\: | > 4 seg repetir a
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7 sequéncia
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S sequéncia

>]

(@]
1]
—

:>4seg repetir a
e
|

(%]
L
=2
()
>
[
o
o
-9




FUNCAO ABERTURA/FECHO PROGRAMACAO
EMISSOR SKIPPER PLUS - SKIPPER LUX - SKIPPER P-LUX
EMISSOR POP PLUS - POP LUX - POP P-LUX
Para evitar alteragbes acidentais na programagdo do motor durante o uso quotidiano
do emissor, a possibilidade de realizar programacdes sera desabilitada automaticamente
transcorridas 8 horas ap6s o envio da Ultima sequéncia.

VERIFICACAO DO ESTADO DA FUNQAOV

- Programacao \ Ve ~
Tn (4] - | o IZ¥| aberta o
[a]+[e]+[c]|@ , = B transcorridos

Programacéo 30 seg.

3seg ‘: fechada N\ J

Para alterar o estado da funcao ver as sequéncias HABILITAR/DESABILITAR

HABILITAR A PROGRAMACAO
OPGAO 1

Tirar e por as
pilhas

Efetuar a programacao conforme o livro de instrucdes

DESABILITAR A PROGRAMACAQ

(1 e N

| Tn 4] (- ' ol =)
++ a e
3seg ) ) | )
AN _ N\

-

’N
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FUNGAO ABERTURA/FECHO PROGRAMACAO
EMISSOR SKIPPER - SERIE GIRO - EMISSOR POP

Para evitar alteragdes acidentais na programacao do motor durante o uso quotidiano
do emissor, a possibilidade de realizar programacdes sera desabilitada automaticamente
transcorridas 8 horas apds o envio da ultima sequéncia.

VERIFICACAO DO ESTADO DA FUNGAO

( Programacao
L B+ 2 s oy e
)+El-|8 guo - U U Programagao
e g, fechada
AN

Para alterar o estado da fungdo ver as sequéncias HABILITAR/DESABILITAR.

HABILITAR A PROGRAMACAQ
OPCAO 1

‘Tn Bl

= AN -
Retirar uma pilha e aguardar pelo menos 5 segundos ou premir qualquer tecla.

Efetuar a programagao conforme o livro de instrugoes

DESABILITAR A PROGRAMACAQ

Tn n ‘] ? ? | g E] e N
(] +[e]+[c] |@ 3@/: 3@’: \\@/i on Aberta 8 targnscorridos
s 3
I seg
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MEMORIZACAO DO PRIMEIRO EMISSOR

Esta operacao pode ser realizada apenas quando o motor é novo ou foi realizado um
cancelamento total da meméria do motor.

Durante esta fase, para evitar interferéncias, alimentar um tinico motor. |

T1: Primeiro emissor a memorizar

ﬂ AN
[a]+[] Ve

T m

FUN(;AO DESABILITA(;AO AUTOMATICA
MEMORIZACAO PRIMEIRO EMISSOR
Cada vez que damos corrente ao motor dispomos de trés horas para a memorizagao
do primeiro emissor. Uma vez transcorrido este prazo de tempo, a possibilidade de
memorizar o primeiro emissor fica desabilitada. Para restabelecer novamente o prazo
de tempo da fungdo é suficiente desligar a corrente e voltar a ligar novamente a

corrente ao motor.




REGULACAO DOS FINS DE CURSO

Os motores tubulares Blue Wave RX dispdem de um sistema de fim de curso eletrénico
por encoder. Este sistema dota o motor de uma grande fiabilidade e seguranca na fixacao
dos fins de curso. A regulagdo dos fins de curso é realizada confortavelmente a partir do
emissor. Durante a regulagdo do fim de curso o motor funcionara mantendo premida a
tecla correspondente, parando quando se deixe de premir. Uma vez concluido o processo
de regulacao dos fins de curso o modo de funcionamento sera o habitual.

REGULACAO DO FIM DE CURSO DE FECHO
Uma vez memorizado o emissor, sera obrigatdrio comegar pela regulagao do fim de curso
de fecho, para que o motor funcione corretamente. Para regular o fim de curso de fecho
enrolaremos o toldo até a posicao de fecho (nos toldos tipo ‘cofre’ manteremos premido
até o motor parar).
Nota: - se o toldo esta completamente fechado, em primeiro lugar sera necessario descer
20 cm aproximadamente.

- para descer o toldo, serd, talvez, necessario utilizar a tecla de subida, porque o
sentido correto de rotacdo apenas sera identificado depois de ter memorizado a
posicao de fecho.

Uma vez situado o fim de curso na posicao correta, efetuaremos a sua fixacao mantendo
premida a tecla de stop até o motor realizar uma rotacao na descida.

Tn: Emissor ja memorizado

N, x
\ ~ (7,;:/
AN N
subida

Tn (2 seg)
REGULAQAO DO FIM DE CURSO DE ABERTURA

Uma vez regulado o fim de curso de fecho, levaremos o toldo até a posicdo de abertura,
mantendo premida a tecla de descida do emissor. E possivel usar a tecla subida/descida
para regular com precisao a posicao de abertura (na aplicacdo en pergulas onde esta
previsto, se devera pore carregado o botéo até que o motore pare automaticamente
na maxima apertura). Uma vez situado o toldo no fim de curso de abertura, fixaremos
a posicao mantendo premida a tecla de stop (2 seg. aprox...) até o motor realizar uma
rotacdo na subida.

desc

Tn
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CANCELAMENTO DOS FINS DE CURSO

CANCELAMENTO DO FIM DE CURSO DE FECHO

Para cancelar apenas o fim de curso de fecho realizar a seguinte sequéncia e proceder
novamente com a “REGULACAO DO FIM DE CURSO DE FECHO" (ver pdg. 11).

Tn: Emissor ja memorizado

ORSN T,
© @

Tn (2 seg)
CANCELAMENTO DO FIM DE CURSO DE ABERTURA
Para cancelar apenas o fim de curso de abertura realizar a sequinte sequéncia e proceder

novamente com a “REGULACAO DO FIM DE CURSO DE ABERTURA” (ver pag. 11).
Tn: Emissor ja memorizado

(4] T
26 g ofic

Tn Tn Tn (2 seg)

CANCELAMENTO TOTAL DOS FINS DE CURSO
Tn: Emissor ja memorizado

Tn Tn Tn (4 seg)

NOTA: anulados os fins de curso, se mantém o valore da regulacdo da forca do feicho
(ver pag.14).



REGULACAO DA POSICAO IDEAL INTERMEDIA

Esta opcao permite situar o toldo numa posicao intermédia preferida. Uma vez
memorizada a nossa posicao preferida, para levar o toldo até esta posicao, simplesmente
manteremos premida a tecla de stop durante pelos menos 2 seg.

Para memorizar a nossa posicao preferida, situaremos o toldo na posicdo intermédia
desejada e, sequidamente, premiremos a tecla de stop durante pelo menos 4 seg. até
confirmacgao do motor.

Tn: Emissor ja memorizado

descida

Tn (4 seg)

CANCELAMENTO DA POSICAO INTERMEDIA

0 cancelamento da posicao intermédia pode ser efetuado quando néo se deseja dispor
desta funcao, e também é necessario no caso de desejar alterar a posicao intermédia ja
memorizada.

Antes de cancelar a posicdo intermédia é necessario levar o toldo até essa posicao
intermédia premendo a tecla de stop durante 2 seg., seguidamente voltaremos a premir a
tecla de stop (4 seg. aprox.) até o motor efetuar o sinal de confirmacao.

Tn: Emissor ja memorizado

subida "X

descida
Tn (2 seg) Tn (4 seg)
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REGULACAO DA FORCA DE FECHO

o] - L]
EASY 5 R
@ L)
. s 70 % S

Tn E
Este sistema Unico no mercado garante que os toldos RS,
B ((er

tipo ‘cofre’ fiquem perfeitamente fechados em todas AT
as suas aplicacbes, gracas a possibilidade de regular (a0 %? =
manualmente a forca de fecho. Evitando também o B —
perigo de submeter a lona a uma tracdo excessiva.

O motor Blue Wave RX sai da fabrica com um valor
predeterminado de forca de fecho de 40 %, (p. ex. 40 % A A
de 50 Nm = 20 Nm) este valor podera variar conforme (20 %2 S
as condicdes da instalacéo. F possivel diminuir em 20 %
ou aumentar em 70 %.

REGULACAO DA MAXIMA FORCA DE FEICHO (100%)
- s0 para motores desde 32 Nm -

Se recomienda prestar muita atencdo quando se utilice esta funcao, uma forga de feicho
bruta puderia estragar o toldo.

Por esta funcao significa usar o maximo da forca oferecida por o motor (ej. 100% do 50
Nm =50 Nm).

Tn: Emissor ja memorizado




MEMORIZACAO DE OUTROS EMISSORES

E possivel memorizar até 15 emissores incluindo o sensor luz/vento.

Tn: Emissor ja memorizado
Tx: Emissor a memorizar

CANCELAMENTO DE UM EMISSOR
E possivel cancelar individualmente todos os emissores memorizados. Na altura do
cancelamento do Ultimo o motor volta para as condicdes iniciais. O mesmo procedimento
é valido para os canais individuais do emissor multicanal, basta selecionar o canal a
cancelar antes de continuar a sequéncia.

Tn: Emissor a cancelar

S yZASN
L1 780
N4 /4

Tn (2 seg)
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CANCELAMENTO TOTAL DA MEMORIA

| 0 cancelamento total da meméria ndo apaga os fins de curso.

0 cancelamento total da memdria pode ser efetuado de duas formas:
1) NO EMISSOR

Tn: Emissor ja memorizado

2) NO CABO AUXILIAR (VERMELHO)

Utilizar esta operacdo em caso de emergéncia ou quando os emissores memorizados

estiverem fora de uso. Para desprogramar a memdria utilizaremos o cabo auxiliar

vermelho do motor. A sequéncia de desprogramacao sera a seguinte:

1) Desligar o motor da corrente através do quadro automatico da habitacao.

2) Unir o cabo vermelho do motor ao cabo preto (fase) ou ao cabo branco (neutro).

3) Alimentar o motor, o motor realizard uma breve rotacao.

4) Voltar a desligar o motor da corrente durante pelo menos 4 segundos.

5) Voltar a alimentar o motor, e, apds 4 seg. o motor realizara uma breve rotacdo num
sentido, e uma rotagdo mais longa no sentido oposto.

6) Desligar o motor da corrente.

7) Separar o cabo vermelho do cabo preto/branco. Isolar adequadamente o cabo
vermelho antes de ligar a corrente.

Neste ponto, é possivel prosseguir com a memorizacao do primeiro emissor.

g

N

Q




FUNCOES ESPECIAIS
POSICAO INTERMEDIA ADICIONAL

A posicdo intermédia adicional é Gtil para conseguir que o toldo abra de forma automatica,
através do sensor WindTec Lux, até uma posicdo intermédia quando a luz ambiente
ultrapassar o limiar programado. A posicao intermédia adicional foi prevista apenas para
ser utilizada em combinacao com o automatismo luz incorporado no sensor WindTec Lux.

Né&o se dispoe de comandos manuais para levar o toldo até esta posicao.

Obviamente, continua a ser possivel programar a atual posicdo intermédia, a qual é
obtida com a tecla B (2 seg.). Se a posicdo intermédia adicional ndo esta programada,
o automatismo luz do sensor WindTec Lux (se estiver habilitado) faz abrir o toldo
completamente. Quando o teste do sensor WindTec Lux (botéo Set) é levado a cabo, os
movimentos do motor ndo tém em conta a hiptese de uma posicao intermédia adicional:
o toldo fica situado sempre a metade do percurso, e, em caso de luz acima do limiar abre
completamente.

REGULACAO DA POSICAO INTERMEDIA ADICIONAL
Uma vez memorizados os fins de curso, executar a sequéncia de comando:
Tn: Emissor ja memorizado

Tn (2 seg)

A partir deste momento, a deslocacao do motor é efetuada na modalidade “HOMEM

PRESENTE". Isso permite executar com precisdo a revisdo da posicao intermédia adicional.

Levar a cabo as operacdes seguintes:

e Deslocar o toldo até a posicao de abertura desejada.

* Manter premida a tecla B do emissor durante 2 segundos, até o motor emitir o sinal de
confirmacdo.

34/‘\‘-‘\\

&

subida '*"\\
descida

Tn (2 seg)

A partir deste momento, quando o WindTec Lux acione a abertura do toldo com o
automatismo luz (se estiver habilitado), o toldo posicionar-se-a na posicéo intermédia

adicional.
17
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ALTERAGAO DA POSICAO INTERMEDIA ADICIONAL

Para alterar a posicdo intermédia adicional, repetir a sequéncia descrita anteriormente.

CANCELAMENTO DA POSICAO INTERMEDIA ADICIONAL
Para cancelar a posicao intermédia adicional, executar a sequéncia de comando:
Tn: Emissor ja memorizado
(4]
2]
c]

Tn

[B]+[c]

MEMORIZACAO TEMPORARIA DE UM EMISSOR
Esta funcdo permite memorizar um emissor de forma temporaria, por exemplo,
para permitir a revisao dos fins de curso durante a montagem na fabrica. O emissor
definitivo podera ser memorizado posteriormente utilizando a sequéncia de comando
correspondente (ver: “MEMORIZACAO DO PRIMEIRO EMISSOR").
As operagoes indicadas a seguir podem ser levadas a cabo apenas quando o motor é novo
a estrear e acaba de sair da fabrica, ou bem depois de um cancelamento total da memoria
(ver: “CANCELAMENTO TOTAL DA MEMORIA"). Para garantir que a programacio
temporaria é utilizada apenas na fase de instalacdo ou de revisdo e ndo durante o uso
quotidiano, o motor permite realizar apenas as operacdes seguintes dentro dos limites de
tempo descritos.
Alimentar o motor, verificar se dentro do raio de agdo do emissor ndo estdo presentes
outros motores alimentados e/ou com a meméria vazia.
Dentro dos 30 sequndos posteriores a ligacdo, premir simultaneamente as teclas B e C, até
o0 motor realizar o sinal de confirmacao.
O emissor permanecerd memorizado 5 minutos, enquanto o motor estiver alimentado.
Transcorridos 5 minutos ou quando o motor deixar de receber tensao, o emissor emissor
é apagado.
T1: Primeiro emissor a memorizar

’N

PORTUGUES
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MEMORIZAGCAO DE EMISSORES DE BOLSO A530058

N.B. o emissor de bolso pode ser utilizado apenas como emissor secundario. Antes de
proceder a memorizacdo, é necessario, portanto, ter completado a aprendizagem do
motor com um emissor Cherubini (Skipper, Giro ou POP emissor de 3 teclas Subida-
Descida-Stop).

MEMORIZACAO DE UMA TECLA NO EMISSOR DE BOLSO

Tn: Emissor ja memorizado
Tx: Emissor de bolso a memorizar

B - (4] -
. S &S, | | ofamle
> Y

Tn Tn Tx (2 seg)

Na dltima fase da sequéncia, premir a tecla desejada no emissor de bolso durante 2
segundos. Nessa altura, o emissor pode controlar o motor na modalidade passo a passo
(SUBIDA - STOP - DESCIDA - STOP). Para associar as outras teclas, repetir a sequéncia
supra descrita. Cada tecla pode ser associada a um motor.

ELIMINACAO DA CODIFICACAO DE UMA TECLA NO EMISSOR DE BOLSO
Todas as teclas memorizadas com esta sequéncia podem ser apagadas individualmente:

Tn: Emissor ja memorizado
Tx: Emissor de bolso com a tecla a apagar

O motor executara um movimento de confirmacdo e a fungdo associada a tecla que =g
acaba de ser premida (durante 2 seg.) ficara eliminada.

PORTUGUES
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POSICAO OPCIONAL DE TENSIONAMENTO DA LONA

Com esta funcdo habilitada, quando se atinge a posicdo de abertura, o motor realiza
um retrocesso automatico, com uma amplitude programada, de tensionamento da lona.
Especialmente Util nos sistemas varanda.

NOTA: A posicéo opcional de tensionamento da lona pode ser programada apenas depois
de ter memorizado as posicdes de fim de curso.

INICIO DO PROCEDIMENTO DE MEMORIZAGAO DA POSICAO OPCIONAL

Tn: Emissor j& memorizado

Tn Tn Tn (2 seg)

Esta sequéncia leva o toldo até a abertura maxima e prepara o motor para o funcionamento
“"HOMEM PRESENTE" para permitir um ajuste milimétrico do tensionamento da lona.

AJUSTE E CONVALIDACAO DA POSICAO OPCIONAL

Tn: Emissor ja memorizado

~

ajustada confirma

Tn (2 seg)

Uma vez ajustada e confirmada a posicao de tensionamento, o toldo leva a cabo uma
abertura até a posi¢do maxima e um retorno para a nova posicao de tensionamento que
acaba de ser confirmada. A partir desse momento, todos os comandos até a abertura
maxima do toldo concluirdo com o seu tensionamento no sentido inverso.

APAGAMENTO DA POSICAO OPCIONAL

Tn: Emissor ja memorizado
T, 0/ . i
00 g (&)
N4 [2]+[c] Q7

Tn
20




LIGAC()ES ELETRICAS PARA CONTROLO DO MOTOR
NA MODALIDADE SUBIDA-DESCIDA
(2 botoes SUBIDA-DESCIDA independentes)

Para a ligacdo da botoneira, utilizar apenas o botdo de pressédo com inter bloqueio elétrico
e mecanico para impedir a possibilidade de premir dois botdes ao mesmos tempo.

0 motor reconhece automaticamente o tipo de botdo de pressao (de 1 ou 2 botdes) e
ajusta a modalidade adequada de funcionamento que corresponda.

120V 60 Hz 1- PRETO

; é Botdo de pressdao com inter
blogueio mecénico e/ou elétrico

2 - VERMELHO
3 - BRANCO
4 - AMARELO - VERDE

PROGRAMACAO EM LINHA

Utilizando a unidade de botdes descrita nesta pagina é possivel programar o motor do
cabo vermelho (programacao em linha). Para conhecer o procedimento, pega o manual de
instrucdes ao seu distribuidor.
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GESTAO MODALIDADE DE COMANDO DO MOTOR COM CABO
VERMELHO SUBIDA-STOP-DESCIDA-STOP / SUBIDA-DESCIDA
SUBIDA-DESCIDA COM “HOMEM PRESENTE"

NB: Como valor por defeito, os motores saem da fabrica preparados para a utilizagdo com
um unico botdo (funcionamento SUBIDA-STOP-DESCIDA-STOP). Sempre é possivel alterar
a configuracdo da modalidade de comando através da sequéncia indicada a seguir.

PROCEDIMENTO DE MUDANCA DA MODALIDADE DE COMANDO
Tn: Emissor j& memorizado

Tn (2 seg)

As configuragdes possiveis séo 3, e estdo disponiveis na ordem indicada:
SUBIDA-STOP-DESCIDA-STOP (por defeito)

SUBIDA-DESCIDA (para 2 botdes independentes)

SUBIDA-DESCIDA com “"HOMEM PRESENTE" (para 2 botdes independentes)

Para passar de uma configuracdo para outra, repetir a sequéncia o nimero de vezes
necessario para chegar a configuracdo desejada.
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Modalidade ativo para SUBIDA-STOP-BAJADA-STOP
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GE§TZ\0 DA SUPER SENSIBILIDADE NA DETECAO DE
OBSTACULOS NA DESCIDA - so para motores de 25 Nm -

Se for necessario (por exemplo, para mosquiteiros ou toldos screen com um peso de
tensionamento fixo), é possivel ativar/desativar uma sensibilidade muito elevada na
detegdo de obstaculos na descida.

ATIVAR A FUNCAO DE SUPER SENSIBILIDADE

minimo

DESATIVAR A FUNCAO DE SUPER SENSIBILIDADE

Tn (2 seg)

Declaracdo UE de conformidad

Pela presente, a Cherubini S.p.A. declara que os motores estdo em conformidade com as
Diretivas: Diretiva 2014/53/UE, Diretiva 2011/65/UE.

O texto completo da declaracgdo UE de conformidade esta disponivel no sitio:

www.cherubini.it. 2
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